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บทคัดย่อ 
 

โครงงานฉบับนี้ได้จัดท าขึ้นเพื่อศึกษา และพัฒนาเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบเอนกประสงค์      
เพื่อแบ่งเบาภาระผู้ดูแลการใช้เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบเอนกประสงค์ ท าให้ผู้สูงอายุหรือผู้ป่วยใช้
ชีวิตประจ าวันได้ดีมากขึ้น จึงต้องมีเครื่องอ านวยความสะดวกมากมายหลายแบบที่คอยช่วยการ
เดินทางของผู้สูงอายุหรือผู้ป่วยให้ง่ายขึ้น เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบเอนกประสงค์ จึงเป็นสิ่งอ านวยความ
สะดวกให้ลูกหลานหรือผู้ดูแลได้พาผู้ใช้งานเดินทางได้ง่ายข้ึน 

จากการออกแบบขนาดโครงสร้าง และสร้างเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบเอนกประสงค์ โดยมี
ส่วนประกอบล้อยาง 6นิ้วพร้อมดุม  มอเตอร์24V(DC) มอเตอร์แขนไฮรดรอลิกส์ 8นิวตัน สแตนเลส  
กลม 6หุน  หนา 2มม. เบาะหนัง  แบตเตอรี่12V12A ไม้อัดหนา 5 มม ชุดควบคุมมอเตอร์ 1ชุด 
ควบคุมแขนไฮดรอลิกส์ 1ชุด เพื่อสร้างนวัตกรรม และเทคโนโลยี เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบเอนกประสงค์
จ านวน 1ชิ้น เพื่อหาประสิทธิภาพของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบเอนกประสงค์ โดยใช้ความพึงพอใจของผู้
ทดลองจากแบบสอบถาม และการสังเกต เพื่อหาประสิทธิภาพของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบ
เอนกประสงค์ 
  ผลการทดลองประสิทธิภาพการใช้งานเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ โดยผู้เชี่ยวชาญ 
ได้ท าการทดสอบประสิทธิภาพจ านวน 5คน แล้วพบว่าเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ สามารถ
ท างานได้ตรงตามที่ผู้วิจัยได้ก าหนดไว้ และผลการวิเคราะห์ความพึงพอใจของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบ
อเนกประสงค์ ซึ่งระดับความพึงพอใจจากการศึกษาเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ อยู่ในระดับ  
ดีมาก ค่าเฉลี่ยรวมทั้งสิ้น 4.61 ค่าเฉลี่ยอยู่ในระดับดีมาก ซึ่งโดยภาพรวมแล้วเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบ
อเนกประสงค์ สามารถใช้งานได้จริง มีประสิทธิภาพดีเยี่ยม 
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Abstract 
 

  This project has been prepared to study and develop multi-purpose wheelchair 
beds To ease the burden on caregivers using multi-purpose wheelchair beds. Makes 
the elderly or sick people live their daily lives better. Therefore, there must be many 
types of facilities that help make traveling easier for the elderly or sick people. Multi-
purpose wheelchair bed Therefore, it is a convenience for children or caregivers to take 
users to travel more easily. 
 From the design to the size of the structure and build multi-purpose patient 
wheelchair beds It consists of rubber wheels. 6 inches with hub 24V(DC) motor, 
hydraulic arm motor, 8 newtons, stainless steel, 6 inch round, 2 mm thick, leather seat, 
12V12A battery, 5 mm thick plywood 1 motor control set, 1 set of hydraulic arm 
controls to create innovation and technology, 1 multi-purpose wheelchair bed, to 
determine the efficiency of a multi-purpose wheelchair bed. Using the experimenter's 
satisfaction from questionnaires and observation to determine the efficiency of the 
multi-purpose wheelchair bed. 
 From the design to the size of the structure and build multi-purpose patient 
wheelchair beds It consists of rubber wheels. 6 inches with hub 24V(DC) motor, 
hydraulic arm motor, 8 newtons, stainless steel, 6 inch round, 2 mm thick, leather seat, 
12V12A battery, 5 mm thick plywood 1 motor control set, 1 set of hydraulic arm 
controls to create innovation and technology, 1 multi-purpose wheelchair bed, to 
determine the efficiency of a multi-purpose wheelchair bed. Using the experimenter's 
satisfaction from questionnaires and observation to determine the efficiency of the 
multi-purpose wheelchair bed. 
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 บทที ่1  
 บทน า  
 
1.1 ความเป็นมาและความส าคัญ  
 เนื่องด้วยปัจจุบัน ประเทศไทยนั้นมีการเพิ่มขึ้นของจ านวนประชากรสูงอายุ และผู้ป่วยติด
เตียงที่ไม่สามารถช่วยเหลือตนเองได้ ซึ่งเป็นปัญหาของบุคลากรทางการแพทย์ หรือผู้ดูแลที่ต้องดูแล
อย่างใกล้ชิด ท าให้หลายหน่วยงานเล็งเห็นความส าคัญจึงมีการสร้างนวัตกรรมขึ้นมาเพื่ออ านวยความ
สะดวก และลดภาระการใช้ทรัพยากรด้านต่างๆ และด้วยเทคโนโลยีปัจจุบันที่มีความเจริญก้าวหน้าไป
อย่างมากท าให้มีอุปกรณ์ที่ช่วยอ านวยความสะดวกในการใช้ชีวิตประจ าวันมากขึ้น ไม่ว่าจะเป็น
อุปกรณ์ที่ใช้ในบ้านเรือน ห้องน้ า สุขภัณฑ์ต่าง ๆ รวมไปถึงอุปกรณ์ทางการแพทย์เป็นต้น เตียงผู้ป่วย
แบบเข็น ก็เป็นอีกเทคโนโลยีที่ช่วยในการเคลื่อนย้ายผู้สูงอายุ และผู้ป่วยติดเตียงได้ แต่เตียงผู้ป่วยแบบ
เข็น ไม่ค่อยตอบสนองต่อบุคคลที่ใช้มากนัก เนื่องจากต้องใช้บุคคลอื่นในการลากจูง ท าให้สิ้นเปลือง
ก าลังคน และต้องมีผู้ดูแลตลอดเวลา  
  ดังนั้น ผู้จัดท าจึงได้เล็งเห็นความส าคัญของปัญหา ท าให้เกิดการคิดค้น และพัฒนาเตียง
รถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ เพื่อช่วยแบ่งเบาภาระของผู้ใช้งาน และผู้ดูแลได้มากขึ้น ประโยชน์มี
มากมายหลายด้าน ท าให้ผู้ดูแลมีเวลาไปท าอย่างอื่นนอกจากนี้ยังช่วยลดภาระในการปฏิบัติงานของ
บุคลากรทางการแพทย์ได้ด้วย 
 
1.2 วัตถุประสงค์  

1.2.1 เพื่อศึกษาและสร้างเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
1.2.2 เพื่อหาประสิทธิภาพของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
1.2.3 เพื่อหาระดับความพึงพอใจของผู้ทดลองเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค ์  
 

1.3 ความส าคัญของโครงงานวิจัย  
1.3.1 ท าให้ทราบถึงการออกแบบเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
1.3.2 ท าให้ทราบถึงกระบวนการขั้นตอนการท างานของเตียงรถเข็นแบบอเนกประสงค์ 
1.3.3 ท าให้ทราบถึงประสิทธิภาพการใช้งานเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
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1.4 ขอบเขตของโครงการ 
1.4.1 เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์สามารถใช้งานได้จริง 
1.4.2 ชุดควบคุมคุมระยะไกลด้วยรโีมท และชุดควบคุมมอเตอร์แกนชัก 
1.4.3 แบตเตอรี่ไรชาร์จ 1 ครั้งใช้งานได ้8 ชั่วโมง 
 

1.5 นิยามศัพท์เฉพาะ 
1.5.1 การออกแบบ หมายถึง การคิดการวางแผน ซึ่งน าไปการถ่ายทอดรูปแบบออกมาเป็น

แบบร่างเพื่อน าไปสร้างเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
1.5.2 การสร้าง หมายถึง การคิดค้นสร้างสรรค์ เพื่อเพิ่มต้นทุนหรือท าให้มีคุณค่าทาง

ประโยชน์ใช้สอย  
1.5.3 เตียงผู้ป่วย หมายถึง เตียงที่ถูกออกแบบพิเศษมาให้ใช้งานได้อย่างปลอดภัยและ          

มีฟังก์ชันที่พิเศษกว่าเตียงนอนปกติทั่วไป         

1.5.4 รถเข็นผู้ป่วย หมายถึง อุปกรณ์ที่แพทย์มักแนะน าให้ใช้ โดยเฉพาะผู้พิการและผู้ป่วยที่
ไม่อาจเดินได้ตามปกติความส าคัญ และที่มาของปัญหาที่ท าการวิจัย 

  
1.6 ประโยชน์ท่ีจะได้รับ  
 1.6.1 ได้ศึกษาและสร้างเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
 1.6.2 ได้ทราบถึงประสิทธิภาพของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
 1.6.3 ได้ทราบถึงระดับความพึงพอใจของผู้ทดลองเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
 1.6.4 หน่วยงานอื่นๆ สามารถน าผลวิจัยไปใช้ประโยชน์ อาทิเช่นโรงพยาบาล และสถานศึกษา 
เป็นต้น 
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บทที ่2 
แนวคิด ทฤษฎีเอกสาร และงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง 

 

ในการออกแบบและสร้างเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ ผู้วิจัยได้ท าการรวบรวม
หลักการ แนวคิด ทฤษฎี และผลงานวิจัยที่เกี่ยวข้องเป็นพื้นฐานเพื่อน ามาก าหนดกรอบแนวคิด         
ในการออกแบบ และเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ โดยมีรายละเอียดของประเด็นต่าง ๆ 
ดังต่อไปน้ี  

2.1 ผู้ป่วยติดเตียง 
2.2 ผู้ป่วยสูงอายุ 
2.3 การเคลื่อนย้ายผู้ป่วย 
2.4 ส่วนประกอบของเตียงรถเข็นผู้ป่วย 
2.5 งานวิจัยที่เกี่ยวข้อง 
 

2.1 ผู้ป่วยติดเตียง 
ผู้ป่วยติดเตียง หมายถึงผู้ที่มีสุขภาพร่างกายไม่แข็งแรงจนต้องใช้เวลาส่วนใหญ่นอนอยู่บน

เตียง ซึ่งในบางรายอาจจะไม่รู้สึกตัวเลย ในขณะที่บางคนอาจจะขยับ ตัวได้บ้างแต่ไม่สามารถช่วยเหลือ
ตัวเองได้หรือช่วยเหลือได้ในบางเรื่อง ได้อย่างเต็มที่โดยสาเหตุที่ท า ให้ผู้ป่วยหรือผู้สูงอายุต้องนอนติด
เตียงอยู่ตลอดเวลา คือ การเจ็บป่วยจากการเป็นโรค การประสบอุบัติเหตุการผ่าตัดใหญ่ เป็นต้น 
นอกจากนี้การนอนติดเตียงยังเป็นปัจจัยเสี่ยงที่อาจจะท าให้ผู้ป่วยเสียชีวิตได้ เช่น การเกิดแผลกดทับ
การขาดสารอาหารอย่างรุนแรง เกิดการติดเชื้อในระบบทางเดินหายใจและระบบทางเดินปัสสาวะ 

 
2.2 ผู้ป่วยสูงอายุ 
          2.2.1 ทฤษฎีการสูงอาย 
            จากการศึกษาศาสตรท์างการสูงอายุท าให้เชื่อได้ว่า กระบวนการเปลี่ยนแปลงในร่างกายของ
คนเรามีอยู่ 2 ระยะ คือระยะแรกเป็นการเปลี่ยนแปลงที่เริ่มตั้งแต่แรกเกิดจนถึงอายุ 40 ปีซ่ึงมีลักษณะ
เป็นไปในทางเจริญงอกงาม (Growth) เมื่อพ้นวัยผู้ใหญ่แล้วจะเข้าสู่ระยะที่2 (หลังอายุ40 ปีข้ึนไป) ซึ่ง
จะมีการเปลี่ยนแปลงในลักษณะที่เสื่อมโทรม และไม่ปรากฏความเจริญงอกงาม  
   

2.2.2 ความหมายของผู้สูงอายุ วัยผู้สูงอายุหรือวัยชราเป็นระยะสุดท้ายของชีวิตความชราของ
บุคคลไม่ได้หมายความว่าเป็นโรคหรือความเจ็บป่วยแต่หมายถึงพัฒนาการของชีวิตซึ่งมีการ
เปลี่ยนแปลงที่ด าเนินไปสู่ความเสื่อมของร่างกายและจิตใจวัยนี้เป็นการยากที่จะก าหนดลงไปว่าเริ่ม
เมื่ออายุเท่าใดและจะจบลงเมื่ออายุเท่าไรโดยทั่วไปแล้วถือว่าเริ่มต้นตั้งแต่อายุ 60 ปีข้ึนไปสภาพความ
เสื่อมของคนเรานั้นจะเร็วหรือช้าขึ้นอยู่กับปัจจัยหลายประการเช่นกรรมพันธุ์  อาหาร อาชีพ สภาพ
ความเป็นอยู ่ดินฟ้าอากาศ ถิ่นที่อยู่อาศัย โรคภัยไข้เจ็บ ตลอดจนจิตใจและอารมณ์ร่วมด้วยท าให้มีการ
เปลี่ยนแปลงเกิดขึ้นในผู้สูงอายุโดยจะพบว่าโครงสร้างของร่างกายจะค่อยๆร่วงโรยเซลล์ต่างๆเริ่ม
หย่อนสมรรถภาพเน่ืองจากใช้งานมานานการเปลี่ยนแปลงหรือการปรับตัวในวัยนี้จะแสดงออกในด้าน
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ความล่าช้าในกิจกรรมทุกด้านของชีวิตเช่นความคิดอ่านความจ าการรับรู้ทางประสาทสัมผัสและการ
เคลื่อนไหวสมรรถภาพในการท างานของร่างกายในด้านความต้านทานต่อความเจ็บป่วยก็ลดลงด้วย
เช่นเดียวกัน  

2.2.3 โรคที่พบเห็นได้บ่อยในผู้สูงอายุ 
สิ่งที่ผู้สูงอายุจะต้องเผชิญคือมีโอกาสเกิดโรคต่าง ๆ ได้ง่าย เช่น โรคความดันโลหิตสูง 

โรคเบาหวาน โรคติดเชื้อ และ โรคที่เกิดจากอุบัติเหตุเป็นต้น 
 

2.3 การเคลื่อนย้ายผู้ป่วย 
  การเคลื่อนย้ายผู้ป่วยติดเตียง เป็นกระบวนการในการย้ายผู้ป่วยติดเตียง ที่ไม่สามารถ
เคลื่อนไหวร่างกายได้ตามปกติ โดยการเคลื่อนย้ายผู้ป่วยจะเกิดขึ้นในสถานการณ์ต่าง ๆ เช่น         
ย้ายผู้ป่วยจากเตียงไปยังเก้าอี้ หรือในกรณีที่ต้องการย้ายผู้ป่วยออกจากเตียง เพื่อรับการตรวจ
วินิจฉัยโรค เข้ารับการรักษาในโรงพยาบาล หรือสถานบริการดูแลสุขภาพอื่น ๆ แต่การเคลื่อนย้าย   
ในแต่ละครั้งจะต้องใช้ความระมัดระวัง และต้องท าอย่างถูกวิธี เพื่อป้องกันการบาดเจ็บ และป้องกัน
อันตรายที่อาจเกิดขึ้นกับผู้ป่วย 
 
2.4 ส่วนประกอบของเตียงรถเข็นผู้ป่วย 

  2.4.1  TopWood เหล็กกล่อง 1x1 นิ้ว ยาว 1 เมตร , 1.8 เมตร หนา 1.2 มิล ท่อเหล็กกล่อง 
เหล็กท่อเหลี่ยม ท่อเหล็กกล่องด า เหล็กแป๊ป โครงเหล็ก เหล็ก1นิ้วหนา 1.2 มิลลิเมตรขนาด 1 นิ้ว x 
1 นิ้ว x ยาว เซนติเมตรเหล็กกล่องสี่เหลี่ยม (Carbon Steel Square Pipes) มีคุณสมบัติน้ าหนัก
เบา แข็งแรง ทนทาน รับแรงต้านทานได้ดี มักน าไปใช้ส าหรับงานโครง เช่น งานแปหลังคา ท า 
สะพาน งานเสา ท านั่งร้าน หรือน าไปประยุกต์ใช้ในงานทั่วไป ทดแทนการใช้ไม้ คอนกรีต ส าหรับ
งานก่อสร้างอาคาร ที่พักอาศัย โรงงาน เป็นต้นเหล็กกล่องสี่เหลี่ยมจตุรัส เหล็กแป๊ป Square Steel 
Tube มีชื่อเรียกอย่าง เช่น เหล็กแป๊บโปร่ง เหล็กกล่อง เหล็กหลอดเหลี่ยม เหล็กท่อเหลี่ยม 

 

 
 
 

รูปที่ 2.1 แสดงลักษณะเหล็กกล่อง1×1 (www.nps-npw.co) 
 

http://www.nps-npw.co/
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  2.4.2 แบตเตอรี่ (Battery) คือ อุปกรณท์ี่ท าหน้าที่จัดเก็บพลังงานเพือ่ไว้ใช้ต่อไป ถือเป็น
อุปกรณ์ที่สามารถแปลงพลังงานเคมีให้เป็นไฟฟ้าได้โดยตรงดว้ยการใช้เซลล์กัลวานิก (galvanic cell) 
ที่ประกอบด้วยข้ัวบวกและข้ัวลบ พร้อมกับสารละลายอิเล็กโตรไลต์ (electrolytsolution) แบตเตอรี่
อาจประกอบด้วยเซลล์กลัวานิกเพียง 1 เซลล์หรือมากกวา่ก็ได ้

 
รูปที่ 2.2 แสดงแบตเตอรี่ (www.scimath.org) 

 
  2.4.3 รีโมตคอนโทรล RC ส าหรับเครื่องบินบังคับวิทยุ หรือรถบังคับวิทยุจะใช้รีโมตแบบ
คลื่นวิทยุในการควบคุม เอาต์พุตที่ได้จากตวัมันกจ็ะมีภาครับหรือรีซีฟเวอร์เป็นตัวจัดการ ปัจจุบันราคา
ของอุปกรณ์เหล่านี้มีราคาถูกลงมาก (แต่บางตวัฟงัก์ชั่นเยอะๆ ก็แอบแพงเหมือนกัน)   

 

 
รูปที่ 2.3 แสดงรีโมตคอนโทรล (www.digitalschool.club) 

 
 

http://www.scimath.org/
http://www.digitalschool.club/
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  2.4.4 เบาะรองนั่งหนังเทียม เป็นเบาะที่ท ามาเพื่อรองรับน้ าหนักคน ให้ผิวสัมผัสที่นุ่มราคาถูก
กว่าหนังแท้ เป็นวัสดุที่เกิดจากการสังเคราะห์ขึ้นมาด้วยกระบวนการทางเคมี หรือเรียกว่า   โพลิเมอร์ 
(Polymer) ซึ่งคือการน าเอาพลาสติกที่มีผลิตขึ้นมาจากสารประกอบที่มีอยู่ในธรรมชาติมาผ่าน
กระบวนการสังเคราะห์ที่เรียกว่า โพลิเมอร์ไรเซชั่น (Polymerization)   
 

 
                                 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 2.4 แสดงเบาะรองนั่งหนังเทียม  (www.ulsliving.com) 
 

2.4.5 ท่อเหล็กด า เป็นส่วนประกอบที่ขาดไม่ได้ในอุตสาหกรรมการก่อสร้าง ซึ่งมีชื่อเสียงใน
ด้านความแข็งแกร่งและความทนทานที่เหนือชั้น ท่อเหล่านี้สร้างขึ้นจากโลหะผสมที่อุดมด้วยคาร์บอน 
ท าให้มีความทนทานต่อแรงดึงและทนทานต่อการสึกหรอและการฉีกขาดอย่างน่าทึ่ง  ท าให้เหมาะ
ส าหรับการใช้งานในการก่อสร้างมากมายตั้งแต่การรองรับโครงสร้างในอาคารไปจนถึงการขนส่ง
ของเหลวและก๊าซ ท่อเหล็กคาร์บอนได้พิสูจน์ถึงความกล้าหาญในสภาพแวดล้อมที่รุนแรง ซึ่งแสดงให้
เห็นถึงความต้านทานการกัดกร่อนที่ยอดเยี่ยม ลักษณะที่แข็งแกร่งท าให้มีอายุการใช้งานยาวนาน    
ลดต้นทุนการบ ารุงรักษา และท าให้เป็นตัวเลือกที่คุ้มค่าส าหรับโครงการก่อสร้าง    
 

 
 
  

รูปที่ 2.5 แสดงท่อเหล็กด า (www.asiaintermetal.com) 
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           2.4.6 ล้อรถเข็นทางการแพทย์เป็นล้อที่มีโครงสรา้งลูกล้อท าจากล้อเดียวตดิบนโครงยึดซ่ึงใช้
ส าหรับติดตั้งใต้อุปกรณ์เพื่อให้เคลื่อนที่ได้อย่างอสิระเป็นลูกล้อประเภทตัวยึดพวงมาลัย 360องศามีล้อ
เดียว ซึ่งสามารถขับเคลื่อนไปในทิศทางใดก็ได้ตามต้องการ 
 

 
   รูปที่ 2.6 แสดงล้อรถเข็นทางการแพทย ์(www.happymoveonline.com) 

 
2.4.7 มอเตอร์ 12v มอเตอร์ไฟฟ้า เป็นอุปกรณ์ไฟฟ้าที่เปลี่ยนพลังงานไฟฟ้าเป็นพลังกล 

มอเตอร์ที่ใช้งานในปัจจุบัน แต่ละชนิดก็จะมีคุณสมบัติที่แตกต่างออกไปต้องการความเร็ว รอบหรือ
ก าลังงานที่แตกต่างกัน การท างานเบ้ืองต้นของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง มีแรงดันไฟตรงจ่ายผ่านแปรง
ถ่านไปคอมมิวเตเตอร์ ผ่านไปให้ขดลวดตัวน าที่อาร์เมเจอร์ ท าให้ขดลวดอาร์เมเจอร์เกิดสนามแม่เหล็ก
ไฟฟ้าขึ้นมา ทางด้านซ้ายมือเป็นขั้วเหนือ (N) และ้ด้านขวาเป็นขั้วใต้ (S) เหมือนกับข้ัวแม่เหล็กถาวรที่
วางอยู่ใกล้ๆ เกิดอ านาจแม่เหล็กผลักดันกัน อาร์เมเจอร์หมุนไปในทิศทางตามเข็มนาฬิกา พร้อมกับ
คอมมิวเตเตอร์หมุนตามไปด้วย แปรงถ่านสัมผัสกับส่วนของคอมมิวเตเตอร์ เปลี่ยนไปในอีกปลายหนึ่ง
ของขดลวด แต่มีผลท าให้เกิดขั้วแม่เหล็กที่อาร์เมเจอร์เหมือนกับชั้วแม่เหล็กถาวรที่อยู่ใกล้ๆอีกครั้ง ท า
ให้อาร์เมเจอร์ยังคงถูกผลักให้หมุนไปในทิศทางตามเข็มนาฬิกาตลอดเวลา  เกิดการหมุนของ           
อาร์เมเจอร์คือมอเตอร์ไฟฟ้าท างาน 

 

 
รูปที่ 2.7 แสดงมอเตอร์ 12v (www.psptech.co.th) 
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2.5 งานวิจัยที่เกี่ยวข้อง  
 

ปิยรัตน์ วงค์หนายโกฏ (2560) ได้ศึกษาการเคลื่อนยา้ยผู้ป่วยภายในโรงพยาบาลส าหรับผู้ป่วย
วิกฤตศัลยกรรมอุบัติเหตุ  โดยเปรียบเทียบเหตุการณ์ไม่พึงประสงค์จากการเคลื่อนย้ายผู้ป่วย ได้แก่ 
ภาวะ Agitation, Dyspnea, Desaturation และ Hemodynamic instability ผู้ป่วยกลุ่มเปรียบเทียบ
ได้รับการเคลื่อนย้ายตามมาตรฐานโดยผู้ป่วยในโรงพยาบาลจ านวน 30 คน และกลุ่มทดลอง
เคลื่อนย้ายตามขั้นตอน ในผู้ป่วยกลุ่มอื่นที่จ าเป็นต้องเคลื่อนย้ายและในกลุ่มตัวอย่างที่มีขนาดใหญ่ขึ้น
เพื่อทราบผลด้านอื่น ๆ 

 
ดร.ดลวิวัฒน์ แสนโสม (2560) การดูแลรักษาผู้ป่วยวิกฤตต้องอาศัยการรักษาด้วยเทคโนโลยี

ขั้นสูงและการรักษาดูแลจากทีมสหสาขาสุขภาพที่มีความเชี่ยวชาญในการดูแลเพื่อให้ผู้ป่ วยวิกฤต
ปลอดภัยจากภาวะวิกฤตฉุกเฉินที่คุกคามต่อชีวิต (American Association of Critical care Nurses, 
2014)อย่างไรก็ตาม ภาวะเจ็บป่วยวิกฤตที่รุนแรงและซับซ้อนมักจะท าให้ผู้ป่วยวิกฤตมีความ
จ าเป็นต้องได้รับการเคลื่อนย้ายภายในโรงพยาบาลด้วยเหตุผลจ าเป็นหลาย ๆ  อย่างเช่น เพื่อไปตรวจ
วินิจฉัยพิเศษต่างๆ เพื่อเข้าห้องผ่าตัด เพื่อเข้ารับการรักษาในหอผู้ป่วยใน หรือหอผู้ป่วยหนักเพื่อให้
ผู้ป่วยวิกฤตได้รับการดูแลอย่างใกล้ชิดเพราะมีอุปกรณ์การติดตามอาการและการรักษาพยาบาลผู้ป่วย
วกิฤต 

 
ประทีบ คงคา (2539) ได้ศึกษาออกแบบรถบังคับอเนกประสงค์บังคับด้วยรีโมทวิทยุ  เมื่อ

เปรียบเทียบประสิทธิภาพกับรุ่นเดิมแล้ว คือ อยู่ในข้ันการใช้งานที่ดี ถ้าเปรียบเทียบการออกแบบและ
การลดต้นทุนการผลิตแล้ว รถบังคับอเนกประสงค์บังคับด้วยรีโมทวิทยุ คันนี้มีความซับซ้อนและต้นทุน
การผลิตสูงพอสมควร ในการออกแบบชิ้นส่วนต่างๆ จะออกแบบให้ง่ายต่อการผลิต แต่ประสิทธิภาพ
ของรถบังคับอเนกประสงค์บังคับด้วยรีโมทวิทยุไม่ได้ลดลงไปเลย 

 
Theresa Marie Crytzer (2017) The purpose of this study is to describe the results 

of focus groups held during the Independent Wheelchair Transfer (IWT) Workgroup. The 
aims were to facilitate exchange of ideas on (1) the impact of the built environment 
on the wheelchair transfer process within the community (i.e. moving from wheelchair 
to and from other surfaces (e.g. furniture, toilet seat, bath bench, car seat) to participate 
in daily activities), (2) wheelchair users' needs during transfers in the built environment, 
and (3) future research directions. 
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Research article (2018) Recent scientific achievements and technological 
advances have brought forward a massive display of new or updated medical devices, 
enabled with highly-developed embedded-control functions and interactivity. From 
the final decade of the twentieth century, medical beds have particularly been affected 
by this surge, taking on new forms and functions, while accommodating to established 
properties that have become well-known for these devices. The past fifteen years have 
also brought forward changes to conceptual frameworks, concerning the product 
design and manufacturing processes (standards), as well as the patient (perspectives 
on patient-care environments and accessibility). This work presents a state-of-art survey 
on electric medical beds, representing what is defined as the time of “smart beds”, as 
part of an increasingly comprehensive patient-care environment. 
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บทที่  3 
วิธีด าเนินการวิจัย 

 
การวิจัยครั้งนี้เป็นการวิจัยเพื่อศึกษาเตียงผู้ป่วยแบบเข็น และสร้างเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบ

อเนกประสงค์ด้วยรีโมทคอนโทล วิทยาลัยการอาชีพหนองหาน ผู้วิจัยได้ด าเนินการตามชั้นตอนโดยมี
รายละเอียดดังต่อไปน้ี 

3.1 ศึกษาทฤษฎีเกี่ยวกับเตียงรถเข็นผู้ป่วย 
3.2 ประชากร และกลุ่มตัวอย่าง 
3.3 การออกแบบ และสร้างเตียงรถเข็นแบบอเนกประสงค์ 
3.4 ขั้นตอนการด าเนินงาน 
3.5 เครื่องมือที่ใช้ในการรวบรวมข้อมูลและการหาประสิทธิภาพ 
  

3.1 ศึกษาทฤษฎีเกี่ยวกบัเตียงรถเข็นผู้ป่วย 
 ปัจจุบันมีผู้พิการ ผู้ป่วยตลอดจนผู้สูงอายุเพิ่มมากขึ้น บุคคลเหล่านี้บางครั้งจ าเป็นต้องใช้เก้าอี้
ล้อเข็น ส าหรับการอ านวยความสะดวกโดยเฉพาะผู้พิการ หรือผู้ป่วยที่ไม่สามารถช่วยเหลือตัวเองได้ 
ในการเดินโดยวีลแชร์ที่ใช้งานส าหรับผู้ป่วย คือวีลแชร์ใช้คนในการเคลื่อนที่ กับวีลแชร์ไฟฟ้า โดยวีล
แชร์แบบไฟฟ้าเป็นวีลแชร์ที่มีมอเตอร์เป็นตัวขับเคลื่อน แต่ในกรณีที่มือของผู้ป่วยไม่สามารถ ใช้งานได้ 
ผู้ป่วยจะไม่สามารถควบคุมวีลแชร์ไฟฟ้าได้ เช่น ผู้ป่วยอัมพฤกษ์หรืออัมพาต โดยผู้ป่วยเหล่านี้ไม่
สามารถเดิน และไม่สามารถขยับแขนขาได้ท าให้ไม่สามารถควบคุมวีลแชร์ในการเคลื่อนที่เบื้องต้นได้ 
แต่อย่างไรก็ตามผู้ป่วย เหล่านี้บางคนสมองยังสามารถท างานได้  
 ดังนั้นจากปัญหาของผู้ป่วยที่ไม่สามารถควบคุมรถวีลแชร์ได้ ท าให้ผู้วิจัยมีการประยุกต์ใช้งาน
สัญญาณจากสมองส าหรับงานในสาขาวิชาต่าง ๆ เช่น วิศวกรรม วิทยาศาสตร์คอมพิวเตอร์ แพทย์ 
พยาบาล ฯลฯ ดังนั้นถ้างานวิจัยสามารถน าสัญญาณจากสมองมาช่วยควบคุมอุปกรณ์คนพิการ จะช่วย
ให้ผู้พิการนั้นควบคุมอุปกรณ์ต่างๆ โดยไม่ต้องใช้มือแทน 

 

3.2 ประชากร และกลุ่มตัวอย่าง 
 3.2.1 ประชากร ในการด าเนินการวิจัยในส่วนของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ได้
แบ่งกลุ่มประชากรออกเป็น 2 กลุ่มซึง่แต่ละกลุ่มประกอบอาชีพแตกต่างกันดังนี้ 
  3.2.1.1 ประชากรผู้เชี่ยวชาญที่ท าการทดสอบในส่วนของประสิทธิภาพในการใช้งาน
จ านวน 10 คน โดยประกอบด้วยโรงพยาบาลหนองหาน วิศวกรออกแบบ ครูวิทยาลัยการอาชีพหาน 
  3.2.1.2 ประชากรที่ท าการทดสอบ และหาค่าความพึงพอใจโดยผู้วิจัยได้แบ่ง
ออกเป็น 2 กลุ่ม กลุ่มนักเรียน-นักศึกษาแผนกช่างยนต์วิทยาลัยการอาชีพหาน จ านวน 202 คน กลุ่มผู้
ที่สูงอายุ และผู้ป่วยติดเตียงที่ไม่สามารถช่วยเหลือตนเองได้ 10 คน   
 3.2.2  กลุ่มตัวอยา่ง ในการด าเนินการวจิัยในส่วนของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ได้
แบ่งกลุ่มกลุ่มตัวอย่างออกเป็น 2 กลุ่ม ดังนี ้
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  3.2.1 .1 กลุ่มตัวอย่างผู้ เชี่ยวชาญ คณะครูแผนกช่างยนต์วิทยาลัยการอาชีพ       
หนองหานจ านวน 3 คน และคณะแพทย์ผู้เชี่ยวชาญเฉพาะทางกล้ามเนื้ออ่อนแรง โรงพยาบาล     
หนองหาน จ านาน 2 คน 
  3.2.1.2 กลุ่มตัวอยา่งที่ท าการทดสอบ และหาค่าความพึงพอใจโดยผู้วิจัยได้แบ่งออกเป็น        
2 กลุ่ม กลุ่มนักเรียน-นกัศึกษาแผนกช่างยนต์วทิยาลัยการอาชีพหนองหาน จ านวน 3 คน และบุคคล
ทั่วไปได้แก่กลุ่มผูท้ี่สูงอายุ และผู้ป่วยติดเตียงที่ไมส่ามารถชว่ยเหลือตนเองได้ 7 คน   
 
3.3 การออกแบบ และสร้างเตียงรถเข็นแบบอเนกประสงค์ 
 3.3.1 ออกแบบโครงสร้างโดยใช้โปรแกรม solidwork 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

รูปท่ี 3.1 แสดงการออกแบบโครงสร้าง 

 3.3.2 การจัดหาวัสดุ และการวัดขนาดเพื่อท าการจัดท าตามแบบแผนที่เราได้เตรียมเอาไว้ 
 3.3.3 ขั้นตอนการเชื่อมเหล็กตามโครงสร้างและการประกอบชุดโครงสร้างของเตียงรถเข็น
ผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
 3.3.4 ขั้นตอนการเก็บสีของชิ้นงานเพื่อให้มีสีสันตามที่เราได้ก าหนดไว้และให้ถูกต้องตาม
สุขลักษณะของทางการแพทย์ 
 3.3.5 อุปกรณ์เสร็จสมบูรณ์ 
 
 
 
 
 
 

 
 

รูปท่ี 3.2 แสดงเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
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3.4 ขั้นตอนการด าเนินงาน 
คณะผู้จัดท าได้ก าหนดรูปแบบของการด าเนินงาน ดังแสดงในแผนภูมิ 3.1 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

รูปท่ี 3.3 แสดงแผนภมูิข้ันตอนการออกแบบและสร้าง 

หาประสิทธิภาพและประเมินผล 

สิ้นสุด 

ออกแบบ และสร้างเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบ
อเนกประสงค์ 

 

ไม่ผ่าน ผ่าน 

สรุปผลการ
ด าเนินงาน 

ศึกษาข้อมูล 

เริ่มต้น 

ทดลองใช ้

เตียงรถเข็นผู้ป่วย
แบบอเนกประสงค์ 

วางแผนการจัดท า 

ปรับปรุง/แก้ไข 
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3.5 เครื่องมือที่ใช้ในการรวบรวมข้อมูล และการหาประสิทธิภาพ 
 ได้ด าเนินการจัดข้อมูลและวิเคราะห์ข้อมูลที่ได้จากการเก็บรวบรวมตามข้ันตอนดังนี้ 
 3.5.1 แบบทดสอบประสิทธิภาพเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
  ในการทดลองหาประสิทธิภาพการใช้งานของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์
เปรียบเทียบกับเตียงผู้ป่วยแบบปกติ โดยก าหนดขนาดพื้นที่ สภาพแวดล้อม ระยะเวลาที่ใช้ในการ
ทดลอง และข้อดี ข้อเสีย จากการสัมภาษณ์ผู้ทดลองใช้งาน โดยก าหนด ดังนี้ 
  3.5.1.1 แบบทดสอบประสิทธิภาพคู่มือการใช้งานภาษาไทย และภาษาองักฤษ  
   3.5.1.2 แบบทดสอบระบบโครงสร้างของเสียงรถเข็นผู้ป่วยอเนกประสงค์ 
   3.5.1.3 แบบทดสอบการควบคุมระหวา่งชุดควบคุมการท างานของมอเตอร์และ
มอเตอร์แกนชักกับเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
   3.5.1.4 แบบทดสอบประสิทธิภาพการเปรียบเทียบเตียงรถเข็นผู้ป่วย 
 3.5.2 แบบสอบถามความพึงพอใจของผู้ทดลองใช้งานเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์
โดยการใช้โปรแกรมคอมคอมพิวเตอร์ โปรมแกรม SPSS ในการค านวณหาค่าเฉลี่ยต่างๆ  
ตอนที่ 1 เก็บรวบรวมคะแนนของผู้ตอบแบบสอบถามแต่ละคนจากแบบสอบถาม  
ก าหนดระดับความคิดเหน็ของผู้เข้าร่วมจัดท าเป็น 5 ระดับดังนี้คือ 
                            ระดับความพึงพอใจดีมาก               ก าหนดให้ 5 คะแนน 
                            ระดับความพึงพอใจดี                    ก าหนดให้ 4 คะแนน 
                            ระดับความพึงพอใจปานกลาง          ก าหนดให้ 3 คะแนน 
                            ระดับความพึงพอใจพอใช ้              ก าหนดให้ 2 คะแนน 
                            ระดับความพึงพอใจปรับปรุง            ก าหนดให ้1 คะแนน 
และแปลความหมายของค่าเฉลี่ยในแต่ละด้านโดยใช้เกณฑ์การประเมินผลโดยแบ่งเป็น 5 ระดับดังนี ้
                           คา่เฉลี่ยระหว่าง 4.50 - 5.00 หมายถงึความพึงพอใจดีมาก 
                           คา่เฉลี่ยระหว่าง 3.50 – 4.49 หมายถึงความพึงพอใจดี 
        ค่าเฉลี่ยระหว่าง 2.50 – 3.49 หมายถึงความพึงพอใจปานกลาง 
                           คา่เฉลี่ยระหว่าง 1.50 – 2.49 หมายถึงความพึงพอใจพอใช้ 
                           ค่าเฉลี่ยระหว่าง 1.00 – 1.49 หมายถึงความพึงพอใจปรับปรุง 
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บทที่ 4 
ผลการวิจัย 

 
จากการศึกษาครั้งนี้สามารถแสดงผลการวิจัยและการวิเคราะห์ข้อมูลได้ดงันี้ 
          4.1. ผลการทดลองประสิทธิภาพของเตียงรถเข็นแบบอเนกประสงค์  
  4.2. ผลการหาระดับความพึงพอใจของผู้ใช้งาน 
4.1 ผลการทดลองประสิทธิภาพของเตียงรถเข็นแบบอเนกประสงค ์  
  จากการให้กลุ่มผู้เชี่ยวชาญท าการทดลองประสิทธิภาพใช้งานเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบ
อเนกประสงค์ โดยผู้เชี่ยวชาญไดท้ าการทดสอบประสิทธิภาพ ดังนี้ 
  4.1.1. คู่มือการใช้งานเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ ส่วนประกอบของชุดควบคุมการ
ท างานมอเตอร์ล้อและมอเตอร์แกนชัก 
 

ล าดับ 
คูม่ือบังคับชุดควบคุม

มอเตอร์ล้อและมอเตอร์
แกนจัก 

ผลการทดสอบประสิทธิภาพ 

เข้าใจ ร้อยละ ไม่เข้าใจ ร้อยละ 

1 คู่มือภาษาไทย 5 100% 0 0 
2 คู่มือภาษาอังกฤษ 5 100% 0 0 

 

  จากการทดลองประสิทธิภาพคู่มือการใช้งานเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ โดยผู้เชี่ยวชาญ 
จ านวน 5 คน พบว่าผู้เชี่ยวชาญที่ท าการทดลองประสิทธิภาพมีความเข้าใจในคู่มือภาษาไทย จ านวน 5 คน 
คิดเป็นร้อยละ 100% และคู่มือภาษาอังกฤษ จ านวน 5 คน คิดเป็นร้อยละ 100% 
  4.1.2.ระบบโครงสร้างของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ โดยผู้เชี่ยวชาญได้ทดสอบ
ประสิทธิภาพจ านวน 5 คน  โดยผู้เชี่ยวชาญได้ท าการทดสอบประสิทธิภาพ 

  

  จากการ ทดลองประสิทธิภาพ ด้านระบบโครงสร้างของตัวเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์   
โดยผู้เชี่ยวชาญ จ านวน 5 คน พบว่าผู้เชี่ยวชาญที่ท าการทดลองประสิทธิภาพ ได้ท าการทดสอบประสิทธิภาพ
ของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ ด้านความแข็งแรง จ านวน 5 คน คิดเป็นร้อยละ 100% ด้าน
ความกระทัดรัดความคล่องตัว จ านวน 5 คน คิดเป็นร้อยละ 100% ด้านความปลอดภัย จ านวน 5 คน 
คิดเป็นร้อยละ 100% ด้านลักษณะรูปทรงการออกแบบจ านวน 5 คน คิดเป็นร้อยละ 100% 

ล าดับ รายการ 
ผลการทดลองประสิทธภิาพ 

เหมาะสม ร้อยละ ไม่เหมาะสม ร้อยละ 
1. ความแข็งแรง 5 100% 0 0 
2. ความกระทัดรัดความคลอ่งตัว 5 100% 0 0 
3. ด้านความปลอดภัย 5 100% 0 0 
4. ลักษณะรูปทรงการออกแบบ 5 100% 0 0 
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  4.1.3 การควบคุมระหว่างชุดควบคุมการท างานของมอเตอร์และมอเตอร์แกนชัก กับเตียง
รถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ โดยผู้เชี่ยวชาญได้ทดสอบประสิทธิภาพ จ านวน 5 คน                  โดย
ผู้เชี่ยวชาญได้ท าการทดสอบประสิทธิภาพ 

   

  จากการทดลองประสิทธิภาพด้านการควบคุมระหว่างรีโมทควบคุม กับเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบ
อเนกประสงค์ โดยผู้เชี่ยวชาญ จ านวน 5 คน พบว่าผู้เชี่ยวชาญที่ท าการทดลองประสิทธิภาพ ได้ท าการ
ทดสอบประสิทธิภาพของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ การเดินหน้า โยกขึ้น ล้อทั้งสองข้างจะหมุน
ไปข้างหน้า จ านวน 5 คน คิดเป็นร้อยละ 100% การถอยหลัง โยกลง ล้อทั้งสองข้างจะหมุนถอยหลัง จ านวน 5 
คน คิดเป็นร้อยละ 100% การเลี้ยวขวาแบบรถถัง จ านวน 5 คน คิดเป็นร้อยละ 100% การเลี้ยวซ้ายแบบ
รถถัง จ านวน 5 คน คิดเป็นร้อยละ 100% การเลี้ยวช้ายแบบลอ้ช้ายหยุดนิ่งส่วนล้อขวาท างาน จ านวน 5 คน        

ล าดับ ค าสั่งการท างาน ท างาน ร้อยละ ไม่ท างาน ร้อยละ 
1.  เดินหน้าโยกขึ้น ล้อทั้งสองข้างจะหมุนไป

ข้างหน้า 
5 100% 0 0 

2.  ถอยหลังโยกลง ล้อทั้งสองข้างจะหมุน
ถอยหลัง 

5 100% 0 0 

3.  เลี้ยวขวาแบบรถถัง 5 100% 0 0 
4.  เลี้ยวซ้ายแบบรถถัง 5 100% 0 0 
5.  เลี้ยวซา้ยแบบล้อซ้ายหยุดนิ่งส่วนล้อขวา

ท างาน 
5 100% 0 0 

6.  เลี้ยวซ้ายแบบล้อขวาหยุดนิ่งส่วนล้อซ้าย
ท างาน 

5 100% 0 0 

7.  ปุ่มเชฟตี้ คือ ตัดวงจรการท างานของ
เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 

5 100% 0 0 

8.  ปุ่มดับดึงเบรกเกอร์ในต าแหน่ง         
offiระบบไฟจะการท างานทันที 

5 100% 0 0 

9.  ปุ่มเปิด/ปิด คือ ควบคุมกระแสไฟ  5 100% 0 0 
10.  ปุ่มเร่งความเร็วรอบมอเตอร์ล้อ  5 100% 0 0 
11.  ปุ่มรีเซ็ตระบบความคุมการท างาน 5 100% 0 0 

12.  แสดงผลการเคลื่อนที่ของ
แรงเคลื่อนไฟฟ้า 

5 100% 0 0 

13.  ปุ่มเปิด/ปิดหน้าจอแสดงผลชุดควบคุม
การท างานของระบบมอเตอร์  

5 100% 0 0 

14.  ระยะควบคุมการคอนโทรลชุดควบคุม 
ระยะการควบคุม 10 กิโลเมตร 

5 100% 0 0 
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คิดเป็นร้อยละ 100% เลี้ยวช้ายแบบล้อขวาหยุดนิ่งส่วนล้อช้ายท างาน จ านวน 5 คน คิดเป็นร้อยละ 100%  
การท างานปุ่มเชฟตี้ คือ ตัดวงจรการท างานของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ จ านวน 5 คน คิดเป็น
ร้อยละ 100% ปุ่มดับดึงเบรกเกอร์ในต าแหน่ง offiระบบไฟจะการท างานทันทีจ านวน 5 คน คิดเป็น
ร้อยละ 100%  ปุ่มเปิด/ปิด คือ ควบคุมกระแสไฟ จ านวน 5 คน คิดเป็นร้อยละ 100% ปุ่มเร่ง
ความเร็วรอบมอเตอร์ล้อ จ านวน 5 คน คิดเป็นร้อยละ 100% แสดงผลการเคลื่อนที่ของ
แรงเคลื่อนไฟฟ้า จ านวน 5 คน คิดเป็นร้อยละ 100% ปุ่มเปิด/ปิดหน้าจอแสดงผลชุดควบคุมการ
ท างานของระบบมอเตอร์ จ านวน 5 คน คิดเป็นร้อยละ 100% ระยะการควบคุม 10 กิโลเมตร  จ านวน 
5 คน คิดเป็นร้อยละ 100% การระยะควบคุมการคอนโทรลรีโมทวิทยุ ระยะการควบคุม 1 กิโลเมตร จ านวน 5
คนคิดเป็นร้อยละ 100% 
 

  4.1.4  ผลการหาประสิทธิภาพการเปรียบเทียบเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบปกติที่มีใช้ทั่วไป  
(แบบเข็นธรรมดา) และเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบปรับระดับไฟฟ้า ตารางเปรียบเทียบประสิทธิภาพ 

 
     จากตารางการเปรียบเทียบเห็นได้ชัดว่าเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์สามารถเคลื่อนที่ได้
โดยใช้แค่รีโมทควบคุมส่วนเตียงแบบอื่นใช้แรงคนในการเคลื่อนที่ และเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบ
อเนกประสงค์ใช้รีโมทควบคุมการปรับระดับของเตียง ส่วนเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบปกติที่มีใช้ทั่วไป 
(แบบเข็นธรรมดา) ใช้แรงคนในการหมุนปรับระดับ และเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบปรับระดับไฟฟ้าใช้
รีโมทควบคุม เห็นได้ชัดว่าเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์มีการควบคุมการใช้งานที่ง่ายและไม่
ต้องออกแรงในการใช้งานมาเหมือนเตียงรถเข็นแบบอื่น 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ล าดับ รายละเอียด เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบ
อเนกประสงค์ 

เตียงรถเข็นผู้ป่วย
แบบปกติที่มีใช้ท่ัวไป 
(แบบเข็นธรรมดา) 

เตียงรถเข็นผู้ป่วย
แบบปรับระดับ
ไฟฟ้า 

1 การเคลื่อนที่ 
เดินหน้า - หลัง 

ใช้มอเตอร์ไฟฟ้า ควบคุม
ด้วย รีโมท 

ใช้แรงคน ใช้แรงคน 

2 การเคลื่อนที่
เลี้ยวซ้าย-ขวา 

ใช้มอเตอร์ไฟฟ้า ควบคุม
ด้วย รีโมท 

ใช้แรงคน ใช้แรงคน 

3 การปรับระดับ ใช้มอเตอร์แกนชักไฟฟา้
ควบคุมด้วย รีโมท 

ใช้แรงคน ใช้มอเตอร์แกนชัก
ไฟฟ้าควบคุมด้วย 
รีโมท 
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4.2  ผลการหาระดับความพึงพอใจ 
  4.2.1 ตารางการวิเคราะห์หาค่าเฉลี่ยของแบบสอบถามความพึ่งพอใจ 

  
 
 
 
 
 
 

ล าดับ ค าสั่งการท างาน ท างาน ร้อยละ ไม่ท างาน ร้อยละ 
1.  เดินหน้าโยกขึ้น ล้อทั้งสองข้างจะหมุนไป

ข้างหน้า 
5 100% 0 0 

2.  ถอยหลังโยกลง ล้อทั้งสองข้างจะหมุน
ถอยหลัง 

5 100% 0 0 

3.  เลี้ยวขวาแบบรถถัง 5 100% 0 0 
4.  เลี้ยวซ้ายแบบรถถัง 5 100% 0 0 
5.  เลี้ยวซ้ายแบบล้อซ้ายหยุดนิ่งส่วนล้อขวา

ท างาน 
5 100% 0 0 

6.  เลี้ยวซ้ายแบบล้อขวาหยุดนิ่งส่วนล้อซ้าย
ท างาน 

5 100% 0 0 

7.  ปุ่มเชฟตี้ คือ ตัดวงจรการท างานของ
เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 

5 100% 0 0 

8.  ปุ่มดับดึงเบรกเกอร์ในต าแหน่ง         
offiระบบไฟจะการท างานทันที 

5 100% 0 0 

9.  ปุ่มเปิด/ปิด คือ ควบคุมกระแสไฟ  5 100% 0 0 
10.  ปุ่มเร่งความเร็วรอบมอเตอร์ล้อ  5 100% 0 0 
11.  ปุ่มรีเซ็ตระบบความคุมการท างาน 5 100% 0 0 

12.  แสดงผลการเคลื่อนที่ของ
แรงเคลื่อนไฟฟ้า 

5 100% 0 0 

13.  ปุ่มเปิด/ปิดหน้าจอแสดงผลชุดควบคุม
การท างานของระบบมอเตอร์  

5 100% 0 0 

14.  ระยะควบคุมการคอนโทรลชุดควบคุม 
ระยะการควบคุม 10 กิโลเมตร 

5 100% 0 0 
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  จากการหาประสิทธิภาพของการใช้เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ โดยการสอบถาม
ความพึงใจ สรุปผลการวิเคราะห์หาค่าเฉลี่ยของแบบสอบถามการส ารวจความพึงพอใจของการใช้เตียง
รถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ จ านวน 10 คน เรียงล าดับจากมากไปหาน้อย 
  ล าดับที่ 1 เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ ใช้งานง่าย สะดวกสบายต่อผู้ใช้งาน ค่าเฉลี่ย
อยู่ในระดับ 4.8 ดีมาก 
  ล าดับที่ 2 มีความสะดวกในการควบคุมการท างาน ค่าเฉลี่ยอยู่ในระดับ 4.7  ดีมาก 
  ล าดับที่ 3 ต าแหน่งในการติดตั้งอุปกรณ์มีความเหมาะสม ค่าเฉลี่ยอยู่ในระดับ 4.6 ดีมาก 
          ล าดับที่ 4 สะดวกในการเคลื่อนย้ายเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ ค่าเฉลี่ยอยู่ในระดับ 
4.6  ดีมาก 
  ล าดับที่ 5 รูปแบบและขั้นตอนของคู่มือการใช้งานมีความถูกต้องและเหมาะสม เข้าใจง่าย 
ค่าเฉลี่ยอยู่ในระดับ 4.6 ดีมาก 
  ล าดับที่ 6 มีความปลอดภัยต่อผู้ใช้งาน ค่าเฉลี่ยอยู่ในระดับ 4.6 ดีมาก 
  ล าดับที่ 7 วัสดุอุปกรณ์ที่เลือกใช้มีคุณภาพและทันสมัยสามารถหาซื้ออะไหล่ได้ง่าย ค่าเฉลี่ย
อยู่ใน ระดับ 4.6 ดีมาก 
  ล าดับที่ 8 มีความสะดวกในการบ ารุงรักษา ค่าเฉลี่ยอยู่ในระดับ 4.6 ดีมาก 
  ล าดับที่ 10 ขนาดและรูปร่างของรถบังคับเอนกประสงค์ด้วยรีโมทวิทยุที่เลือกใช้มีความ
เหมาะสม ค่าเฉลี่ยอยู่ในระดับ 4.5 ดีมาก 
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บทที่ 5   
สรุป อภิปรายผลและข้อเสนอแนะ 

 
  ในการจัดท าโครงการจัดท าเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ คณะผู้จัดท าศึกษา จากกลุ่ม
ผู้เชี่ยวชาญที่ท าการทดสอบในส่วนของประสิทธิภาพในการใช้งานจ านวน 5 คน และกลุ่มตัวอย่างที่ท า
การทดสอบและหาค่าความพึงพอใจโดยผู้วิจัยได้แบ่งออกเป็น 2 กลุ่ม กลุ่มนักเรียน-นักศึกษา จ านวน 
5 คน กลุ่มเกษตรกร 5 คน มีวัตถุประสงค์ที่ใช้ในการสรุปดังนี้ 
         5.1 สรุปผลการวจิัย   
         5.2 อภิปราย 
         5.3 ข้อเสนอแนะ 
 
5.1 สรุปผลการวิจัย 
  5.1.1 ผลการทดลองประสิทธิภาพ ใช้ งาน เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์                  
โดยผู้เชี่ยวชาญ ได้ท าการทดสอบประสิทธิภาพ จ านวน 5 คน แล้วพบว่าเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบ
อเนกประสงค์ สามารถท างานได้ตรงตามที่ผู้วิจัยได้ก าหนดไว้ ซึ่งโดยภาพรวมแล้วเตียงรถเข็นผู้ป่วย
แบบอเนกประสงค ์สามารถใช้งานได้จริง มีประสิทธิภาพดีเยี่ยม  
 5.1.2 ผลการวิเคราะห์ความพึงพอใจของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ ซึ่งระดับความ
พึงพอใจจากการศึกษาเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ อยู่ในระดับดีมาก ค่าเฉลี่ยรวมทั้งสิ้น 4.61 
ค่าเฉลี่ยอยู่ในระดับ ดีมาก ซึ่งสามารถน าไปใช้ให้เกิดประโยชน์ได้จริง และท าให้มีความสะดวก สบาย 
ต่อผู้ใช้งานเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบเอนกประสงค์ ช่วยแบ่งเบาภาระของผู้ใช้งาน และผู้ดูแลได้มากขึ้น 
ประโยชน์มีมากมายหลายด้าน ท าให้ผู้ดูแลมีเวลาไปท าอย่างอื่นโดยที่ไม่ต้องคอยเข็นรถเข็นในการพา
ผู้สูงอายุไปไหนมาไหน 

จากล าดับที่ 1 เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ใช้งานง่าย สะดวกสบายต่อผู้ใช้งาน 
เกณฑ์ดีมาก จ านวน 8 คน เกณฑ์ดี จ านวน 2 คน ค่าเฉลี่ยอยู่ที่ 4.8 ค่าเฉลี่ยอยู่ในระดับ ดีมาก 

จากล าดับที่ 2 มีความสะดวกในการควบคุมการท างาน เกณฑ์ดีมาก จ านวน 7 คน เกณฑ์ดี 
จ านวน 3 คน ค่าเฉลี่ยอยู่ที่ 4.7 ในระดับ ดีมาก 

จากล าดับที่ 3 ต าแหน่งในการติดตั้งอุปกรณ์มีความเหมาะสมเกณฑ์ดีมาก จ านวน 6 คน 
เกณฑ์ดี จ านวน 4 คน ค่าเฉลี่ยอยู่ที่ 4.6 ในระดับ ดีมาก 

จากล าดับที่ 4 มีความสะดวกในการเคลื่อนย้ายเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ เกณฑ์ดี
มาก จ านวน 6 คน เกณฑ์ดี จ านวน 4 คน ค่าเฉลี่ยอยู่ที่ 4.6 ในระดับ ดีมาก 

จากล าดับที่ 5 รูปแบบและขั้นตอนของคู่มือการใช้งานมีความถูกต้องและเหมาะสม เกณฑ์ดี
มาก จ านวน 6 คน เกณฑ์ดี จ านวน 4 คน ค่าเฉลี่ยอยู่ที่ 4.6 ในระดับ ดีมากจากล าดับที่ 6 มีความ
ปลอดภัยต่อผู้ใช้งาน เกณฑ์ดีมาก จ านวน 6 คน เกณฑ์ดี จ านวน 4 คน ค่าเฉลี่ยอยู่ที่ 4.6 ในระดับ     
ดีมาก 
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จากล าดับที่ 7 วัสดุอุปกรณ์ที่เลือกใช้มีคุณภาพและทันสมัยสามารถหาซื้ออะไหล่ได้ง่าย 
ค่าเฉลี่ยอยู่ใน เกณฑ์ดีมาก จ านวน 6 คน เกณฑ์ดี จ านวน 4 คน ค่าเฉลี่ยอยู่ที่ 4.6 ในระดับ ดีมาก 

จากล าดับที่ 8 มีความสะดวกในการบ ารุงรักษา ค่าเฉลี่ยอยู่ใน เกณฑ์ดีมาก จ านวน 6 คน 
เกณฑ์ดี จ านวน 4 คน ค่าเฉลี่ยอยู่ที่ 4.6 ในระดับ ดีมาก 

จากล าดับที่ 9 ขนาดและรูปร่างของชิ้นงานความเหมาะสม ค่าเฉลี่ยอยู่ใน เกณฑ์ดีมาก 
จ านวน 5 คน เกณฑ์ดี จ านวน 5 คน ค่าเฉลี่ยอยู่ที่ 4.5 ในระดับ ดีมาก 
  จากล าดับที่10 ขนาดและรูปร่างของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ ที่เลือกใช้มีความ
เหมาะสม ค่าเฉลี่ยอยู่ใน เกณฑ์ดีมาก จ านวน 5 คน เกณฑ์ดี จ านวน 5 คน ค่าเฉลี่ยอยู่ที่ 4.5 ในระดับ 
ดีมาก 
  5.1.3 ผลจากการเปรียบเทียบเห็นได้ชัดว่าเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์สามารถ
เคลื่อนที่ได้โดยใช้แค่รีโมทควบคุมส่วนเตียงแบบอื่นใช้แรงคนในการเคลื่อนที่ และเตียงรถเข็นผู้ป่วย
แบบอเนกประสงค์ใช้รีโมทควบคุมการปรับระดับของเตียง ส่วนเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบปกติที่มีใช้ทั่วไป 
(แบบเข็นธรรมดา) ใช้แรงคนในการหมุนปรับระดับ และเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบปรับระดับไฟฟ้าใช้
รีโมทควบคุม เห็นได้ชัดว่าเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์มีการควบคุมการใช้งานที่ง่ายและไม่
ต้องออกแรงในการใช้งานมาเหมือนเตียงรถเข็นแบบอื่น 
 
5.2 อภิปรายผล 
 จากการศึกษาเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ เพื่อหาผลการทดลองประสิทธิภาพ       
ผลการวิเคราะห์ความพึงพอใจของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ ซึ่งระดับความพึงพอใจจาก
การศึกษาเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ อยู่ในระดับดีมาก ค่าเฉลี่ยรวมทั้งสิ้น 4.61 ค่าเฉลี่ยอยู่
ในระดับ ดีมาก ซึ่งสามารถน าไปใช้ให้เกิดประโยชน์ได้จริง และท าให้มีความสะดวก สบาย ต่อผู้ใช้งาน
เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบเอนกประสงค์ ช่วยแบ่งเบาภาระของผู้ใช้งาน และผู้ดูแลได้มากขึ้น ประโยชน์มี
มากมายหลายด้าน ท าให้ผู้ดูแลมีเวลาไปท าอย่างอื่นโดยที่ไม่ต้องคอยเข็นรถเข็นในการพาผู้ สูงอายุไป
ไหนมาไหน ข้อดีกว่ากว่าข้อเสียของผู้ใช้งานจริง 
 
5.3 ข้อเสนอแนะ  
  5.3.1 ด้านระยะเวลาในประจุแบตเตอรี่ ควรจะชาร์จได้เร็วกว่านี้ 
  5.3.2 ด้านข้อจ ากัด น่าจะสามารถใช้งานได้ทุกสภาพแสดล้อม เช่นฝนตกก็ควรที่จะท างานได้
ต่อเน่ือง  
  5.3.3 ด้านการขับเคลื่อน ควรยึดล้อขับเคลื่อนให้มั่นคง 
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 ปลอดภัยจากภาวะวิกฤตฉุกเฉินที่คุกคามต่อชีวติ (American Association of Critical      
 care Nurses, 2014)   
ประทีบ คงคา (2539) ได้ศึกษาออกแบบรถบังคับอเนกประสงค์บังคับด้วยรีโมทวิทยุ เมื่อเปรียบเทียบ
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ภาคผนวก ก 
ขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
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ขั้นตอนการด าเนินงาน 

1. ออกแบบโครงสร้างเครื่องเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 

 

 

 

 

 

 

2. ขั้นตอนการตดัเหล็กเพื่อขึ้นโครงเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 

 

 

 

 

 

3. ขั้นตอนเชื่อมโครงสรา้งเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
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4. พ่นสีเก็บรายละเอียดอุปกรณ์พร้อมประกอบ 

 

 

 

 

  

 

 

5. ติดตั้งชดุอุปกรณ์ตา่งๆ สมบูรณ ์
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ภาคผนวก  ข 

แบบทดสอบประสิทธิภาพของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
และแบบหาระดับความพึงพอใจ ของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
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แบบทดสอบประสิทธิภาพของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์  
  จากการให้กลุ่มผู้เชี่ยวชาญ  ท าการทดลองประสิทธิภาพ ใช้งานเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
และได้แจกแบบทดสอบประสิทธิภาพของผู้ เชี่ยวชาญ จ านวน 5 คน  โดยผู้ เชี่ยวชาญได้ท าการทดสอบ           
ประสิทธิภาพ ดังนี ้

ตอนที่ 1 ประวัติของผู้เชี่ยวชาญที่ท าการทดสอบ 
  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
  
 
 
 
 
 
 

 

  สถานะภาพ จ านวน คิดเป็นร้อยละ หมายเหต ุ
1.1 อายุ 
         20-25 ป ี
         26-30 ป ี
         31-35 ป ี
         36 ปี ข้ึนไป 

 
0 
2 
1 
2 

 
0 

40% 
20% 
40% 

 

รวม 5 100%  
1.2 อาชีพ 
         ครู-อาจารย์      
         แพทย์เฉพาะทาง 
         วิศวกร 
         อื่นๆ 

 
1 
2 
2 
0 

 
80% 
20% 

0 
0 

 

รวม 5 100%  
1.3 ระดับการศึกษา           
       ปวส.     
       ปริญญาตร ี 
       ปริญญาโท  
       ปริญญาเอก    
       อื่นๆ      

 
0 
5 
0 
0 
0 

 
0 

100% 
0 
0 
0 

 

      รวม 5 100%  
1.4 มีความเช่ียวชาญด้าน   
        ด้านวิศวกรรมยานยนต์ 
        ด้านครูแผนกข่างยนต์ 
        ด้านแพทย์ผู้เชี่ยวชาญ 

 
2 
1 
2 

 
80% 

0 
20% 

 

  รวม 5 100%  
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ตอนที่ 2 แบบทดสอบประสิทธิภาพเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
  จากการให้กลุ่มผู้เชี่ยวชาญ ท าการทดลองประสิทธิภาพ ใช้งานเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 
และได้แบบทดสอบประสิทธิภาพ จ านวน 5 คน  โดยผู้เชี่ยวชาญได้ท าการทดสอบประสิทธิภาพ ดังนี้ 
  1. คู่มือการใช้งานเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ ส่วนประกอบของชุดควบคุมการ
ท างานมอเตอร์ล้อ และมอเตอร์แกนชัก 
 

ล าดับ 
คู่มือบังคับชุดควบคุม

มอเตอร์ล้อและมอเตอร์
แกนจัก 

ผลการทดสอบประสิทธิภาพ 

เข้าใจ ร้อยละ ไม่เข้าใจ ร้อยละ 

1 คู่มือภาษาไทย     
2 คู่มือภาษาอังกฤษ     

 
  2. ระบบโครงสร้างของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ โดยผู้เชี่ยวชาญได้ทดสอบ
ประสิทธิภาพจ านวน 5 คน ดังนี้ 

  
  
   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ล าดับ รายการ 
ผลการทดลองประสิทธภิาพ 

เหมาะสม ร้อยละ ไม่เหมาะสม ร้อยละ 
1. ความแข็งแรง     
2. ความกระทัดรัดความคลอ่งตัว     
3. ด้านความปลอดภัย     
4. ลักษณะรูปทรงการออกแบบ     
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  3 การควบคุมระหว่างชุดควบคุมการท างานของมอเตอร์และมอเตอร์แกนชัก กับเตียงรถเข็น
ผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์  

 
 
 
 
 
 
 

ล าดับ ค าสั่งการท างาน ท างาน ร้อยละ ไม่ท างาน ร้อยละ 
1.  เดินหน้าโยกขึ้น ล้อทั้งสองข้างจะหมุนไป

ข้างหน้า 
    

2.  ถอยหลังโยกลง ล้อทั้งสองข้างจะหมุน
ถอยหลัง 

    

3.  เลี้ยวขวาแบบรถถัง     
4.  เลี้ยวซ้ายแบบรถถัง     
5.  เลี้ยวซ้ายแบบล้อซ้ายหยุดนิ่งส่วนล้อขวา

ท างาน 
    

6.  เลี้ยวซ้ายแบบล้อขวาหยุดนิ่งส่วนล้อซ้าย
ท างาน 

    

7.  ปุ่มเชฟตี้ คือ ตัดวงจรการท างานของ
เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ 

    

8.  ปุ่มดับดึงเบรกเกอร์ในต าแหน่ง         
offiระบบไฟจะการท างานทันที 

    

9.  ปุ่มเปิด/ปิด คือ ควบคุมกระแสไฟ      
10.  ปุ่มเร่งความเร็วรอบมอเตอร์ล้อ      
11.  ปุ่มรีเซ็ตระบบความคุมการท างาน     

12.  แสดงผลการเคลื่อนที่ของ
แรงเคลื่อนไฟฟ้า 

    

13.  ปุ่มเปิด/ปิดหน้าจอแสดงผลชุดควบคุม
การท างานของระบบมอเตอร์  

    

14.  ระยะควบคุมการคอนโทรลชุดควบคุม 
ระยะการควบคุม 10 กิโลเมตร 
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ผลการหาระดับความพึงพอใจของผู้ใช้งาน 
  จากการให้กลุ่มตัวอย่างท าการทดลองใช้งานเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์ และได้แจก
แบบสอบถาม จ านวน 10 คน ได้รับคืน 10 คิดเป็นร้อยละ 100% 
  ตารางที่ 1 ข้อมูลทั่วไปเกี่ยวกับ ผู้ตอบแบบสอบถามจ านวนตามเพศ อาย ุวุฒิการศึกษา และ อาชีพ 

สถานภาพ จ านวน (คน) ร้อยละ 
1. เพศ       เพศหญิง  
                 เพศชาย 

5 
5 

0 
100% 

รวม  10 100% 
2. อายุ      12-14 ปี   
                15-20 ป ี
                21-25 ป ี
                26-30 ป ี
             31 ปี ขึ้นไป 

0 
0 
0 
0 
10 

0 
10% 
20% 
70% 

รวม 10 100% 
3.วุฒิการศึกษา  ประถม   
                          มธัยม 
                          ปวช.  
                          ปวส. 
                          ปริญญาตรี 

อื่น  ๆ

0 
0 
0 
0 
10 
 

70% 
20% 
0 
0 

10% 
 

รวม 10 100% 
4. อาชีพ         คร-ูอาจารย ์     
                       แพทย ์

ผู้สูงอายุ และผู้ป่วยติดเตียง 
                       อื่น  ๆ

3 
2 
5 

30% 
70% 
0 

รวม 10 100% 
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ตารางที่ 2 การวิเคราะห์หาค่าเฉลี่ยของแบบสอบถาม 

ตารางที่ 2 ผลการวิเคราะห์หาค่าเฉลี่ยของแบบสอบถามความคิดเห็นของผู้ทดลอง 
   
   
   
 
 

 

 

 
  
 
 

ล าดับ จุดประเมิน 
ระดับความพึงพอใจ 

ค่าเฉลี่ย 
5 4 3 2 1 

ด้านโครงสร้าง 

1. 
ขนาดและรูปร่างของเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบอเนกประสงค์   
ที่เลือกใช้มีความเหมาะสม 

     
 

2. ขนาดและรูปร่างของโครงสร้างมีความเหมาะสม       
3. ต าแหน่งในการติดตั้งอุปกรณ์มีความเหมาะสม       

4. 
วัสดุอุปกรณ์ที่เลือกใช้มีคุณภาพและทันสมัยสามารถหาซื้อ
อะไหล่ได้ง่าย 

      

ด้านการใช้งาน 

5. 
มีความสะดวกในการเคลื่อนย้ายเตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบ
อเนกประสงค์ 

      

6. มีความสะดวกในการควบคุมการท างาน       
7. รถตัดหญ้าบังคับวิทยุ ใช้งานง่าย สะดวกสบายต่อผู้ใช้งาน       
8. มีความปลอดภัยต่อผู้ใช้งาน       
9. มีความสะดวกในการบ ารุงรักษา        
ด้านเอกสารประกอบการสอน คู่มือการใช้งานและคู่มือการบ ารุงรักษา 

10. 
รูปแบบและขั้นตอนของคู่มือการใช้งานมีความถูกต้องและ
เหมาะสม เข้าใจง่าย 

      

ค่าเฉลี่ยมรวมทั้งสิ้น  
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ภาคผนวก ค 

คู่มือการปฏิบัติงาน 
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คู่มือการใช้งาน 
เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบเอนกประสงค์ 

ประเภทท่ี 5 สิ่งประดิษฐ์ด้านนวัตกรรมและเทคโนโลยีเพื่อสุขภาพ  
(HEALTH CARE) 

แผนกช่างยนต์วิทยาลัยการอาชีพหนองหาน 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    คิวอาร์โคช สแกนคู่มือการใช้งาน 
    เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบเอนกประสงค์ 
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คู่มือการใช้งาน 
เตียงรถเข็นผู้ป่วยแบบเอนกประสงค์ 

แสดงภาพอุปกรณ ์ ชื่ออุปกรณ์ 

 
 
ขั้นตอนที่ 1 

เปิดสวิตช์เบรกเกอร์ควบคุมการจ่าย
กระแสไฟสถานะจะเป็นสีเขียวใช้งานได้ปกติ  

 
หมายเหตุ เปิดกล่องดูแรงเคลื่อนแบตเตอรี่ 
             อ่อน =ชาร์ท   

 
 

 
ขั้นตอนที่ 2 

กดปุ่มรีเซ็ตเครื่อง 1 ครั้งเพื่อให้ระบบพร้อม
ที่จะใช้งาน 

 ข้อควรระวัง ในการใช้งานทุกครั้งต้องเช็ค
ระบบไฟแบตเตอรี่ให้เรียบร้อย     

 
ขั้นตอนที่ 3 
     กดปุ่ม Switch on ของจอยควบคุมจะมีไฟ
โชว์แสดงสถานะดังรูป แสดงว่าจอยควบคุม
พร้อมใช้งานใช้งาน 
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แสดงภาพอุปกรณ ์ ชื่ออุปกรณ ์

 
 

ขั้นตอนที่ 4 
       ปุ่มสีแดงเดิน หน้า 
       ปุ่มสีเหลืองถอย หลัง 
 
   

 

ขั้นตอนที่ 5 
  ปุ่มสีแดงเลี้ยว ซ้าย 
        ปุ่มสีเหลืองเลี้ยว ขวา 
 
 
   

 ขั้นตอนที่ 6 
        เบาะหลัง ขึ้น 
        เบาะหลัง ลง 
 
 
 

 
 

 

ขั้นตอนที่ 7 
        เบาะรองขา ขึ้น 
        เบาะรองขา ลง 
        เบาะขับถ่าย ขึ้น 
        เบาะขับถ่าย ขึ้น 
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แสดงภาพอุปกรณ ์ ชื่ออุปกรณ ์

 ขั้นตอนที่ 8 
     เปิดฝาปิดตัวชาร์จแบตเตอรี่ 

 ขั้นตอนที่ 9 
      เสียบสายชาร์จแบตเตอรี่ให้แน่น ชาร์ทแบตเตอรี่
ให้เติม 12.30 โวลล์ 
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 User manual 
Multi-purpose wheelchair bed 

Category 5 Inventions of innovation and technology  
for health(HEALTH CARE) 

 Automotive Engineering Department, Nong Han  
Vocational Colleg 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

QR Code 
Multi-purpose wheelchair be 

User manual 
Multi-purpose wheelchair be 
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Show device image Device name 

 

 

Step 1 
 Turn on the breaker switch to 

control the power supply. The status 
will be green and can be used normally. 

 

Note: Open the box and check the 
battery voltage. 

             weak = charging 

 

 

 

Step 2 
Press the reset button once to make 

the system ready for use. 
 Caution: Every time you use it, you must check the 

battery power system. 

 

Step 3 

Press the Switch on button of the 
controller and there will be a light 
showing the status as shown in the 
picture. Shows that the controller is ready 
to use. 
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Show device image Device name 

 

 
Step 4 
 

       Red button moves forward. 
 

       yellow button back 
 

   

 

Step 5 

  Red button turns left 
 

        Yellow button turns right 
 
 
   

 Step 6 
        back seat up 
        back seat down 
 
 

 
 

 

Step 7 
 

        Leg cushion up 

 

        Leg cushion down 

 

        The toilet seat is up. 
 

        The toilet seat is up. 
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Show device image Device name 

 Step 8 
 

Open the battery charger cover. 

 Step 9 
      
Plug the battery charger cable firmly. Charge 
the battery to 12.30 volts. 
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                             ภาคผนวก ง 
               ประวัติผูว้ิจยั 

  
 
  
  
  
  



 

 ประวัติผู้วิจัย 
  
1.ชื่อ - นามสกุล (ภาษาไทย) นายประจักษ์ จันทะลัง 
 Name – Surname (ภาษาอังกฤษ) Mr Prachak Chanthalang 
 เลขหมายบัตรประจ าตวัประชาชน.... 1749901050547.............................. 
ระดับการศึกษา   ปวช. ชั้นปีที่..... ปวส. ชั้นปีที่.........  ทล.บ. ชั้นปีที่... 
สาขาวิชา..............เครื่องกล.......................สาขางาน.............ยานยนต์......................................... 
ระยะเวลาที่ใชท้ าวจิัย .................3...เดือน...................................................................................... 
ที่อยู่ที่ติดต่อได้สะดวก พร้อมหมายเลขโทรศัพท ์โทรสาร และไปรษณีย์อิเล็กทรอนิกส์ 
 (e-mail) aammobile4063@gmail........................................................................... 
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2.  ชื่อ - นามสกุล (ภาษาไทย) นาย ณัฐพล พรมพุ้ย 
Name – Surname (ภาษาอังกฤษ) Mr Natthapon Prompiy 
เลขหมายบัตรประจ าตัวประชาชน.... 1417900008556.........  
ระดับการศึกษา   ปวช. ชั้นปีที่.... ปวส.  
สาขาวิชา...................เครื่องกล............สาขางาน........................ยานยนต์......... 
ระยะเวลาที่ใชท้ าวจิัย ..................... 3...เดือน......................................................................... 
ที่อยู่ที่ติดต่อได้สะดวก พร้อมหมายเลขโทรศัพท ์โทรสาร และไปรษณีย์อิเล็กทรอนิกส์ 
 (e-maill  aofgta006@gmail.com โทร : 0615012787…………………………… 
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3. ชื่อ - นามสกุล (ภาษาไทย) นาย คามิน มีสุข   
Name – Surname (ภาษาอังกฤษ) Mr Camin   Meesook   
เลขหมายบัตรประจ าตัวประชาชน......... 1909802904953................. 
ระดับการศึกษา   ปวช. ชั้นปีที่...... ปวส. ชั้นปีที่........  
.สาขางาน...............ยานยนต์............................................. 
ระยะเวลาที่ใชท้ าวจิัย ................. 3...เดือน............................................................................... 
ที่อยู่ที่ติดต่อได้สะดวก พร้อมหมายเลขโทรศัพท ์โทรสาร และไปรษณีย์อิเล็กทรอนิกส ์
(e-mail). ksbskshsjsj@gamil.com  โทร 0917261766............................................... 
 
 

     
 
 
 
 
 
 
 
   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ค

 

mailto:ksbskshsjsj@gamil.com
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4. ชื่อ - นามสกุล (ภาษาไทย) นางสาว อาริตรา สบายใจ 
 Name – Surname (ภาษาอังกฤษ) Miss Arritra Sabaijai 
เลขหมายบัตรประจ าตัวประชาชน......... 1418000085997............. 
ระดับการศึกษา   ปวช. ชั้นปีที่......1...  ปวส. ชั้นปีที่..............  
สาขาวิชา……….คอมพวิเตอร์ธรุกิจ………สาขางาน.......คอมพวิเตอรธ์ุรกจิ 
ระยะเวลาที่ใชท้ าวจิัย ................. 3...เดือน............................................................................... 
ที่อยู่ที่ติดต่อได้สะดวก พร้อมหมายเลขโทรศัพท ์โทรสาร และไปรษณีย์อิเล็กทรอนิกส์ 
(e-mail). sbaycilayi@gmail.com  โทร 0807209118...............................................  
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5. ชื่อ - นามสกุล (ภาษาไทย) นางสาว วรณัช ตาปราบ 
 Name – Surname (ภาษาอังกฤษ) Miss Woranat Taprab 
เลขหมายบัตรประจ าตัวประชาชน......... 1102400206004 ....... 
ระดับการศึกษา   ปวช. ชั้นปีที่......1...  ปวส. ชั้นปีที่............ 
สาขาวิชา……….คอมพวิเตอร์ธรุกิจ……สาขางาน.......คอมพิวเตอร์ธรุกิจ...... 
ระยะเวลาที่ใชท้ าวจิัย ................. 3...เดือน........................................ 
ที่อยู่ที่ติดต่อได้สะดวก พร้อมหมายเลขโทรศัพท ์โทรสาร และไปรษณีย์อิเล็กทรอนิกส์ 
(e-mail). miwworanut.10@gmail.com  โทร 0951341137............................................... 
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ภาคผนวก จ 
   แบบคุณลักษณะ 
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ภาคผนวก ฉ 
แบบรับรองการน าผลงานสิ่งประดิษฐ์ไปใช้งานจริง 
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การน าผลงานสิ่งประดิษฐ์ไปใช้งานจริง 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

    

 

 
 

คณะผู้จัดท า ได้น าเตียงรถเข็นรถเข็นผู้ป่วยอเนกประสงค์ ทดสอบหาประสิทธิภาพ และหาระดับความ
พึงพอใจ กับผู้ป่วยจริง ณ โรงพยาบาลหนองหานแห่งที่ 2  บ้านเลขที่ 378  ม. 6  ต. หนองหนองหาน     

อ. หนองหาน    จ.  อดุรธานี    โทร. 042-261-135 
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การน าผลงานสิ่งประดิษฐ์ไปใช้งานจริง 
 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

  

 

 

 

 

  

 

 
 
 

คณะผู้จัดท า ได้น าเตียงรถเข็นรถเข็นผู้ป่วยอเนกประสงค์ ทดสอบหาประสิทธิภาพ และหาระดับความ
พึงพอใจ กับผู้ป่วยจริง ณ มูลนิธิส่งเสริมธรรมแห่งอุดรธานีบรกิารหนองหาน  บ้านเลขที่ 99   ม. 13  

ต. หนองหนองหาน     อ. หนองหาน    จ.  อดุรธานี    โทร. 083-340 9869 
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การน าผลงานสิ่งประดิษฐ์ไปใช้งานจริง  
 

 

 

 

 

 

 

 

   

 

 

 

   

 

 

   

 

 

 

 

 

 

  

 

 
 
 

ผู้บริหาร และคณะผู้จดัท า ได้น าเตียงรถเข็นรถเข็นผู้ป่วยอเนกประสงค์ ทดสอบกับผู้ป่วย 
ชื่อนาย ผล  นนทะภา   อายุ  63 ปี   ณ บ้านเลขที่ 77   ม. 13  ต. หนองเม็ก 

อ. หนองหาน    จ.  อดุรธานี    โทร. 0650810557 
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การน าผลงานสิ่งประดิษฐ์ไปใช้งานจริง  
 

 

 

 

 

 

 

 

   

 

 

 

   

 

 

   

 

 

 

 

 

 

  

 

 
 
ผู้บริหาร คณะผูจ้ัดท า ได้น าเตียงรถเข็นรถเข็นผู้ป่วยอเนกประสงค์ ทดสอบหาประสิทธิภาพ และหา
ระดับความพึงพอใจ ณ โรงพยาบาลหนองหานแห่งที่ 1  บ้านเลขที่ 378   ม. 6 ถ.  ถนนอภัยส าราญ 

ต. หนองหนองหาน    อ. หนองหานจ.  อดุรธาน ี   โทร. โทร 042-261-135-6 ต่อ 2559 


